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Adverténcia

Antes de instalar os Motores e Acionadores Udinese, leia atentamente o manual. A Udinese
nao se responsabiliza por montagens fora dos padroes deste manual. O ndo cumprimento
das instrugdes a seguir, acarretara na perda da garantia do produto. Verifique a etiqueta de
identificacdo localizada no corpo do produto que fornece os principais dados técnicos.

Instru¢des importantes de seguranca

Para prolongar a vida atil e evitar danos em seu interior, o motor possui um dispositivo de
protecao contra superaquecimento. Caso fique trabalhando durante 4 minutos
constantemente, ele ird parar de funcionar automaticamente. Deixe o equipamento
desligado entre 15 a 20 minutos para resfriamento e quando a temperatura diminuir, o
motor voltara a funcionar normalmente.

No acionamento por controle remoto, devemos acionar uma persiana de cada vez para a
programacao do controle. Se houverem outras persianas essas devem permanecer
desligadas durante a programacao da primeira janela, evitando desta forma a memorizagao
de um ou mais motores pelo controle remoto.

Apos a programacao das demais janelas, para evitar possiveis infiltracoes de agua no motor,
é rigorosamente recomendado efeturar uma curva para baixo no cabo de alimentacao.

Consulte o termo de garantia no site: www.udinese.com.br

Caracteristicas

« Limite eletrénico « Receptor embutido
« Eixo duplo « Avanco gradual & Inclinagao
« Protecdo contra estagnagao e Botao de Programa
« Ajuste fino de limite

« Configuragdes memorizadas

« Posicao de parada de preferéncia
« Regulacao de velocidade

« Redefini¢do para o modo de fabrica e Baixo consumo de energia

Campo de Aplicacdo

O motor é adequado para a
motorizacao de venezianas.

Especificacoes

Temperatura de trabalho:-10C ~ +55°C | Radiofrequéncia: 433.925MHz
Tensao Nominal: DC 12V

Tempo maximo de funcionamento: 6 minutos

NOTA: Para mais modelos de motores e torque especifico, consulte a placa de identificacao.

Comparacao das Caracteristicas do Produto

Partida Velocidade Total/ Partida

Esquema do Motor Lenta Parada Lenta

Comprimento do motor

Partida na Velocidade Total
193mm

Partida Lenta Parada Lenta

NOTA- Partida em velocidade total refere-se ao motor que funciona a uma velocidade uniforme, sob
quaisquer condigdes; partida lenta parada lenta refere-se ao motor, em qualquer circunstancia, para dar a
partida lenta, depois rapida, e finalmente, lentamente até parar.

Instalacdo do Motor

BOBINADORA
MOTOR  DACORDA

.SUPORTE DE PAREDE CANALETAEM U

PLACAEM U

VENEZIANAS

VIGA INFERIOR

Cuidado

1-Nao exponha o motor a condigdes tmidas ou de temperatura extrema.

2 - Nao perfure o motor.

3 - Nao corte a antena e a mantenha afastada de objetos metalicos.

4 -Nao permita que as criangas brinquem com este dispositivo.

5 - Se o cabo de energia ou conector estiver danificado, nao use.

6 - Verifique se a coroa e o adaptador de acionamento estdo corretos.

7 - Verifique se o cabo de energia e a antena estao livres e protegidos das partes moveis.

8 - Os cabos que passam pelas paredes devem ser devidamente isolados.

9 - O motor deve ser montado somente na posi¢ao horizontal.

10 - Antes da instalagao, remova os cabos desnecessarios e desative os equipamentos nao necessarios para
aoperagao com energia.

11 - Alinstalacdo e a programacao devem ser realizadas por um profissional qualificado. O uso ou

modificagao fora do escopo desta instrugao pode anular a garantia.

NOTA: Leia atentamente os seguintes pontos importantes antes de configurar.

Aviso de Configuracio

1-Nao opere motores quando em alarme de baixa tensdo:
Durante a operacao, o motor ira parar de funcionar quando a tensao for inferior a 8,0V e sera retomado
quando a tensao for superior a 8,5V.

2 - Operagao:

1- 0 tempo de intervalo valido dos botdes esta dentro de 10s, se ndo houver nenhuma operagao dentro
de 10s, 0 emissor saira da configuracao atual.

2 - O motor ird avangar gradualmente conforme indicado. Operar apds o avanco gradual.

3 - Estabeleca a posicao de limite:

1 - Apobs o ajuste do limite superior [ inferior, a posi¢ao do limite superior [ inferior ndo pode voltar na
mesma posi¢ao.

2 - Apos a definigao do limite, com a fungdo de desligar a energia e a memoria.

3 - Aexclusdo do limite limpara toda a memoria do limite.

4 - Saira da configuracao de limite apds 2 minutos sem operagao.

4 - Se o emissor for perdido, configure novamente com um novo emissor.

5 - Um motor pode armazenar no maximo 20 canais; depois do armazenamento totalmente cheio, se
houver alguns canais novos, apenas o (ltimo sera coberto circularmente.

Instrucées dos botées

Botdo P1() b i
s Subida (=)
\ Parar (=)
\L\ Descida (&)
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Funcées do botao P1

1 - Operacado do ciclo: Pressione o botao P1 uma vez e a cada pressionamento o motor funcionara
circularmente para cima -> para -> para baixo

2 - Pareamento ou Parear Emissor Adicional: Pressione o botdo P1 por 2s, avan¢o gradual do motor uma vez,
libere o botdo. O motor estd pronto para o pareamento ou para parear o emissor adicional.

3 -Trocar a direcao: Pressione e segure o botao P1 por 6s, 0 motor ird avangar gradualmente duas vezes.
Libere o botdo. O sentido do motor foi alterado.

4 - Redefinir para o modo de fabrica: Pressione e segure o botdo P1 durante 12s, 0 motor ira avangar
gradualmente 3 vezes. Libere o botdo. O motor é redefinido para o modo de fabrica.

Pareamento

Pressione o botdo P1 por 2s, ou ligue o motor, pressione o botdo P2, P2 novamente e
pressione o botdo subida . O motor é pareado com o emissor.

NOTA: Apos o procedimento bem sucedido do codigo, as configuragoes originais do limite serdao eliminadas
e as configuragdes de velocidade do modo de funcionamento do motor, serdo restabelecidas ao valor de
fabrica.

Configuracdes dos Limites Para cima e Para Baixo

Iniciar a configuracao do limite

Pressione P2, 0 botdo subida e P2..O motor estd pronto para a configuragdo de limite.

NOTA: Durante o processo de funcionamento do motor para cima ou para baixo, pressione P2. O motor
entra no estado de operagao passo-a-passo e vocé pode configurar com precisdo a posi¢ao do limite.

Configuracao do limite superior
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Pressione o botdo subida, acione o motor para a posicao superior desejada, pressione o
botdo parar uma vez. O motor para. Depois pressione 5 vezes ou pressione e segure o botao
de parar por 3s. O limite superior esta configurado.

Configuracao do limite inferior
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Pressione o botao descida. Opere o motor para a posi¢do inferior desejada. Pressione o botdao
parar uma vez, o motor para. Depois pressione 5 vezes ou pressione e segure o botao parar
por 3s. O limite inferior esta configurado.

NOTA: Ligar o motor novamente apos o desligamento saira do modo de configuragdo do limite. Saia do

modo de configuracao de limite antes de concluir a configuragao de limite. Se vocé ja configurou o limite
antes da definigao, vocé s6 podera fazer o ajuste fino do limite.

Adicionar a Posicao de Preferéncia
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Verifique se os limites superior e inferior estao configurados. Opere o produto na posi¢ao
preferida desejada. Pressione P2, botao parar e parar novamente. A posicao de preferéncia
esta configurada.



NOTA: 1 - Repita 0 mesmo procedimento para remover a posi¢ao de preferéncia

2 - No modo de funcionamento normal, se o motor nao estiver na posicao de preferéncia, pressione
o botao parar por um tempo longo.O motor entdo ira funcionar diretamente da posicao atual para a
posicao de preferéncia (aplicar para sistemas de roletes); No modo jog [avanco garudal], pressione o botao
parar por um tempo longo, primeiro. O motor ira funcionar da posicao atual até o limite inferior e depois
para a posicao de preferéncia (aplicar para sistema de elevagao de cordas).

Limites de Ajuste
Ajuste do limite superior
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Opere o produto até a posicao de limite superior. Pressione e mantenha pressionados os botdes subida e
descida simultaneamente por 5s (1 jog). Opere o produto para a nova posi¢do de limite superior desejada.
Pressione e segure o botao parar por 5s (1 jog). O novo limite superior foi programado com sucesso.

Ajuste do limite inferior
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Opere o produto até a posi¢ao limite inferior. Pressione e segure simultaneamente os botoes subida e
descida por 5s (1 avanco gardual). Opere o produto para a nova posicao limite inferior desejada; pressione
e segure 0 botdo parar por 5s (1 avnago gradual). O novo limite inferior foi configurado com sucesso.

NOTA: Apos o ajuste fino da posigao limite superior ou inferior, a posi¢do de preferéncia original sera
automaticamente substituida; Se o ajuste fino nao for bem sucedido, a posigao original do limite superior
ou inferior ainda pode ser utilizada; Para o ajuste fino dos limites, pressione UP ou DOWN uma vez. O motor
estara em funcionamento em avango gradual. Se pressionar por mais de 2 segundos, o motor ficara em
funcionamento continuo.

Ativar | Desativa | Modo Jog | Tilt (Avanco Gradual | Inclinacdo)

Pressione P2 (1 jog ), botao subida (1 jog ), e depois descida (1 jog ), o modo Jog/ Tilt é desativado

NOTA: 1 - Repita 0 mesmo procedimento para ativar o modo Jog/Tilt

2 - Quando em modo ‘jog’ [avanco gradual], pressione uma vez UP ou DOWN, e o motor funcionara
em ‘jog, se pressionar por mais de 2 segundos, o motor ficard em funcionamento continuo. Quando o
modo ‘jog’ estiver desligado, a ‘jog para cima’ e o ‘jog’ para baixo de velocidade também podem fazer o
motor permanecer no funcionamento ‘jog'.

Parear | Desparear o Emissor Adicional

Método um
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Pressione P2 (1 jog ) e P2 (1 jog ) no emissor existente”A” . Pressione P2 no novo emissor para adicionar
“B”(1jog). O novo emissor é pareado com o motor.

NOTA: Repita 0 mesmo procedimento para desparear o emissor existete

Método dois
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Pressione 0 botdo P1 por 2s (1 jog). Solte o botdo. Pressione subida e descida no novo emissor por 2s para
adicionar (1 jog). O novo emissor esta pareado com o motor

NOTA: “A” como emissor existente, “B” como 0 novo emissor para parear [desparear; Todo o ajuste do
motor sera mantido ap6s a adigao do novo emissor.

Remover Todos os Emissores
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Pressione P2 (1 jog), o botdo de parar (1 jog), e P2 (1 jog), e todos os emissores serdo excluidos.

Excluindo Todos os Limites
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Pressione P2 (1 jog), o botao de parar (1 jog), e P2 (1 jog), e todos os limites serao excluidos.
NOTA: Esta operacao é excluida por inteiro com a posicao de preferéncia.

Regulacao da Velocidade
Configuracao da aceleracao

Pressione o botdo de subida e parar simultaneamente por 2s (2 jogs). A velocidade do motor é elevada
para a segunda marcha. Se o motor for ‘jog’ 3 vezes, a velocidade do motor é aumentada para a terceira
marcha.

Configuracao da desaceleracao

Pressione o botao de descida e parar simultaneamente por 2s (1 jog). A velocidade do motor é reduzida
para a primeira marcha. Se o motor for ‘jog’ duas vezes, a velocidade do motor é reduzida para a segunda
marcha.

NOTA: Se nao houver resposta do motor, € por que ja chegou na velocidade Maxima ou Minima.
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Configuragoes Passos
1| Pareamento P1— P2— P2 — P2— Subida
2 Iniciar o estabelecimento de limites P2 — descida — P2

Iniciar a Configuragdo dos Definir limite superior Subida—Parar — Parar (mantenha pressionado por

Limites | Confirmar os limites 3s ou pressione 5 vezes)

Definir limite inferior Descida — Parar — Parar (mantenha
pressionado por 3s ou pressione 5 vezes)

3 | Adiciona/ Remover Posicao de

Preferéncia P2 — parar — parar

Subida — Subida + descida (segure por 5s) subida

Ajuste do limite superior ou descida— Stop (segure por 5s)

Ajuste delimites Descida — Subida (segure por 5s)— subida ou

Ajuste do limite inferior
descida — parar (segure por 5s)

5 Ativar [ Desativar o modo Jog | py s Subida— Descida
ou tilt
6 Parear | Desparear Adiio de | P2 "A"— P2"A"— P2"B"
Emissor P1—> Subida “B” + Descida “B”
7 Remover todos os Emissores | P2 — Parar — P2
8| Eliminar todos os limites P2 — Descida — P2

Ajuste de aceleragao Subida + parar (mantenha pressionado por 2s)

Regulagao de velocidade

Ajuste de desaceleracao Descida + parar (mantenha pressionado por 2s)

Solucoes de Problemas

Problemas | Possiveis causas Solucdo
Omotorndo | Falha de energia ou conexdo incorreta \e/edréflgalﬁgusaigavgéeizSatsrsggg«égsfgie_’egergla
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Bateria do emissor é de baixa capacidade

Substituir a bateria

Protegao contra interferéncia de radio/blindagem

Verificar se a antena no motor estd intacta
e exposta. Verifique a possivel fonte de
interferéncia de radio.

Fora da faixa de controle de radio

Tente o controle dentro de uma faixa mais
proxima

O emissor nao
controla um
motor simples

Muiltiplos motores sao acoplados ao mesmo
canal.

Parear o motor simples com o emissor
corretamente

Tente usar emissores multicanal para
controlar projetos com vérios motores,
garanta que cada canal controle um motor
simples

O motor ndo
funciona ou
arranca muito
lentamente ou
faz barulho alto

As conexoes sdo incorretas

Verificar conexoes

Instalagdo incorreta ou sobrecarga

Verificar a instalagdo ou sobrecarga

O motor para
durante o
funcionamento
paracimae
para baixo

O motor atingiu o limite inferior

Ajuste o novo limite inferior

O tempo de funcionamento é superior a
6min.

Deixe o motor esfriar por cerca de 20 min.




